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1.- IDENTIFICACION:

GUIA DE APRENDIZAJE DE TRABAJO EN CASA

GRADO: ONCE PERIODO: Tres PERIODICIDAD: (10 semanas)
GATC No.: 3
DOCENTE (S): AREA: TECNOLOGIA E INFORMATICA Mévil contacto:
CARLOS FERNANDO GONZALEZ 3118255397
PARGA ASIGNATURA: TECNOLOGIA E

INFORMATICA
Comunicacidn y evidencias de Correo electrénico (entrega de evidencias): WhatsApp (comunicacion y
apredizaje y desarrollo curricular: Fernando.gonzalez@sedtolima.edu.co entrega evidencias):
Actividades desarroladas Formato en | Enlace para encuentros virtuales: Otros medios:
PDF

2.- INSTRUCCIONES PARA EL DESARROLLO DE LA GUIA DE APRENDIZAJE:

No. PASO A PASO

1.- | Conexidn Teams en los horarios asignados, para el desarrollo del tema y actividades

2.- | Leer claro las instrucciones y el tiempo de entrega

3.- | Las actividades escritas enviarlas en PDF al Correo

4.- | Algunas actividades se desarrollan durante la clase, clave la participacion y sustentacién de los temas

3.- INDICADORES DE LOGROS DE APRENDIZAIJE (Conceptos en el boletin y valoraciones en planillas de notas):

No. SABER INDICADORES DE LOGRO

1.- CONOCER | Describo cdmo los procesos de innovacién, investigacion, desarrollo y experimentacién guiados
por objetivos producen avances tecnoldgicos

2.- HACER Investigo y documentos algunos procesos de produccién y manufactura de productos.

3.- SER Tomo decisiones relacionadas con las implicaciones sociales y ambientales de la tecnologia y

comunico los criterios basicos que utilicé o las razones que me condujeron a tomarlas

4.- ACTIVIDADES:
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4.1.- ACTIVIDADES SEMANAS UNO Y DOS

No. ACTIVIDADES PRODUCTO (Estudiante) FECHA ENTREGA

1.- Office Word o PowerPointRobdtica: infografia Elaborar una infografia sobre la | Segunda semana
robdtica: historia, tipos,
ventajas y desventajas

2.-

3.-

4.-

ENCUENTRO MEDIADO POR TEAMS:

4.2.- ACTIVIDADES SEMANAS TRES Y CUATRO

No.

ACTIVIDADES

PRODUCTO (Estudiante)

FECHA ENTREGA

1.-

Office 365 forms: graficacion de resultados

Creacion de formularios con
office 365 (encuestas en linea
con alumnos de la institucidn)-
acordadas en clase- minimo 15
preguntas

Cuarta semana

Busqueda de un problema para solucionar con
proyecto tecnolégico

Elaborar un documento en
Word Proyecto de tecnologia
(realizar con material
reciclado), portada, nombre del
proyecto que contenga tabla
de contenido, objetivos,
planteamiento del Problema,
descripcién del proyecto,
desarrollo del proyecto
(etapas, diario de actividades
con fecha, disefio, producto
final, materiales), analisis y
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conclusiones. Se muestra
avance cada semana

3.-

4.-

ENCUENTRO MEDIADO POR TEAMS:

4.3.- ACTIVIDADES SEMANAS CINCO Y SEIS:

No. ACTIVIDADES PRODUCTO (Estudiante)

FECHA ENTREGA

1.- Office 365 Word: estilos de texto y tabla de contenido | Elaborar un documento en
Word Proyecto de tecnologia
(realizar con material
reciclado), portada, nombre del
proyecto que contenga tabla
de contenido, objetivos,
planteamiento del Problema,
descripcién del proyecto,
desarrollo del proyecto
(etapas, diario de actividades
con fecha, disefio, producto
final, materiales), analisis y
conclusiones. Se muestra
avance cada semana

2.- Revisién avance del producto del proyecto funcional o | Elaborarlo con material

magqueta reciclable

Quinta semana

ENCUENTRO MEDIADO POR TEAMS:

4.4.- ACTIVIDADES SEMANAS SIETE Y OCHO

| No. ‘ ACTIVIDADES PRODUCTO (Estudiante)

‘ FECHA ENTREGA
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Office 365 Word: estilos de texto y tabla de contenido

Entrega Proyecto de tecnologia
(realizar con material
reciclado), portada, nombre del
proyecto que contenga tabla
de contenido, objetivos,
planteamiento del Problema,
descripcién del proyecto,
desarrollo del proyecto
(etapas, diario de actividades
con fecha, disefio, producto
final, materiales), analisis y
conclusiones.

Séptima Semana

2.-

Office 365 PowerPoint: socializacion proyecto

Elabora presentacion del
proyecto con PowerPoint

Octava Semana

3.-

4.-

ENCUENTRO MEDIADO POR TEAMS:

5.- RECURSOS:

definir un robot, pero sé que lo es, cuando veo uno."

Rossum) en 1921, a sugerencia de su hermano Josef, Capek.

Recursos Propuestos: (Recursos fisicos, documentales y virtuales para la apropiacion construccion del conocimiento).

Debido a la rapida evolucion de los robots, cada vez es mas dificil definir que es un robot sin excluir a ninguno.

Joseph Engelberger, acreditado muy a menudo como el "padre de la robdtica", una vez que comentd, "No puedo

La primera persona en utilizar la palabra "robot" fue Karel Capek en una obra de teatro, RUR (Robots Universales de

La palabra era una derivaciéon de la palabra checa "robota", que literalmente significa "trabajo" o "servidumbre.

También podria significar "trabajo pesado" o "trabajo duro", lo que, sin duda, es la razén principal por la cual los robots
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fueron construidos en el primer lugar, para ayudar a los seres humanos.

Algunos robots pueden hacer el trabajo por si mismos, pero otros robots deben tener siempre una persona que les diga
lo qué tienen que hacer.

COMO FUNCIONA UN ROBOT

@ - (= @ (@

ROBOT DECIDE ACTUA
Sensor Programa Maquina

ORDENADOR
ROBOT

Para definir "robot" lo mejor es primero ver cdmo funciona un robot:

Después de todo esto, y de ver lo dificil que es su definicién veamos algunas definiciones de robot.
¢Que es un Robot?
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Segun la NASA: "Los robots son mdaquinas que se pueden utilizar para hacer trabajos."

La RAE (real academia de la lengua) tiene 2 definiciones para robot:

1. Mdquina o ingenio electrdnico programable, capaz de manipular objetos y realizar operaciones antes reservadas solo
a las personas.

2. Programa que explora automaticamente la red para encontrar informacion.

Segun Oxforddictionaries.com: Un robot es una maquina capaz de llevar a cabo una serie compleja de acciones
programadas automaticamente

Pero en mi opinidn la mejor definicidon de robot es la siguiente:

"Un robot es un dispositivo mecanico que es capaz de realizar una variedad de tareas, de acuerdo a unas instrucciones
programadas por adelantado."

La robédtica es una rama de la ingenieria que implica la concepcion, disefio, fabricacidn y operacién de los robots.

Este campo se solapa con la electrdnica, la informatica, la inteligencia artificial, la mecatrdnica, la nanotecnologia y la
bioingenieria.

Tipos de Robots

Habitualmente se solian clasificar en dos tipos, de servicio e industriales:

Los robots industriales: Los robots industriales son robots que se utilizan en un entorno de fabricacién industrial.

Por lo general, éstos suelen ser articulaciones y brazos desarrollados especificamente para aplicaciones tales como la
soldadura, manejo de materiales, unién de piezas, pintura y otros.

También podriamos incluir algunos vehiculos guiados automaticamente.

Robot Albafiil que es capaz de poner 1.000 ladrillos a la hora.

Los robots de servicio: Los japoneses estdn a la vanguardia en este tipo de robots.

En esencia, esta categoria se compone de cualquier robot que se utiliza fuera de una instalacién industrial, aunque
pueden ser subdivididos en dos tipos principales: robots utilizados para trabajos profesionales, y la segunda, robots que
se utilizan para uso personal.

La creacidn del humanoide caminando llamado Asimo dio el impulso para varios otros.

Hoy en dia tenemos robots para el cuidado de ancianos, de uso militar, levantar personas, incluso robots que son
capaces de jugar al futbol.
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TIPOS DE ROBOTS
INDUSTRIALES DE SERVICIOS

Se utilizan en un entorno de fabricacion industrial Se utilizan fuera de las instalaciones industriales
Articulaciones y brazos Profesionales De uso Personal

Dada la gran evolucién y desarrollo de la robdtica es necesario hacer una clasificacion mas concreta, ya que estos son
dos grupos muy amplios donde se podrian incluir otros subgrupos mucho mas pequeiios.

Veamos algunos:

Robots domésticos o del hogar: Robots que se utilizan en el hogar.

Este tipo de robots incluye muchos dispositivos diferentes, tales como aspiradoras robdticas, limpiadores de piscinas
robdtica, barrenderos, limpiadores de canalones y otros robots que pueden hacer diferentes tareas.

Ademas, algunos robots de vigilancia y telepresencia podrian ser considerados como robots domésticos si se usan en
ese entorno.

Robots médicos: Robots que se utilizan en la medicina y las instituciones médicas.
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En primer lugar tenemos los robots de cirugia.

Ademads, algunos vehiculos guiados automatizados y algunas maquinas para levantar personas también se pueden
incluir dentro de este tipo.

Robots militares: Los robots utilizados en aplicaciones militares.

Este tipo de robots incluye robots de desactivacidn de bombas, diferentes tipos de robots de transporte, aviones de
reconocimiento.

A menudo, los robots creados inicialmente para fines militares pueden ser utilizados en la busqueda y rescate de

personas y otros campos relacionados.

Robots de Entretenimiento: Estos son robots que se utilizan para el entretenimiento.

Esta es una categoria muy amplia.

Comienza con robots de juguete con simples movimientos y termina con auténticos pesos pesados tales como brazos
robdticos articulados usados como simuladores de movimientos.

Robots espaciales: Son los utilizados en el espacio.

Este tipo incluiria robots utilizados en la Estacion Espacial Internacional, asi como vehiculos de Marte y otros robots
que se utilizan en el espacio.

Robots Educacionales: Son especiales para ensefiar robdtica utilizado en escuelas de todo el mundo.

Seguidores de linea, Lego, sumo-bots y todos aquellos robots que son sélo para el aprendizaje.

Incluso hay robots que te ensefian a dibujar.

Robots Humanoides: Robots con aspecto parecido al humano y que realizan tareas propias de un ser humano, incluso
expresando emociones.

Otra Clasificacion puede ser en funcion del entorno de trabajo del robot:

Robots Estacionarios: Estos robots son fijos en un lugar y no se pueden mover.
Esta categoria incluye robéticos brazos, maquinas-herramientas informaticas, y la mayoria de los robots industriales.

Robots De Suelo: Estos robots estan disefiados para operar en la superficie de la tierra o de otro planeta, y por lo
general estan subclasifican por su forma de transmisién del movimiento: ruedas, pistas o piernas.

Robots Submarinos: También conocidos como vehiculos submarinos auténomos, estos estan disefiados para operar
bajo el agua, y muchos de ellos a gran profundidad.

Robots Aéreos: Son vehiculos aéreos no tripulados e incluyen diversos tipos de maquinas voladoras robdticas,
incluyendo aviones y helicépteros.

Robots de microgravedad: Los robots que han sido disefiados para funcionar en entornos de baja gravedad, como la
Orbita terrestre.

Por ultimo hay otros llamados de trabajo en entornos peligrosos, que como su propio nombre indica se desarrollan
para trabajar en sitio peligrosos, como un robot para desactivar bombas o también llamado robot de artificieros, o los
robots de guerra.
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También se pueden clasificar en funcién de su autonomia:

Teleoperados: Robots controlados a distancia y que necesitan ser controlados todo el tiempo por un ser humano.
Su control puede ser con cable o sin él. Un ejemplo serian los drones o los robots para hacer operaciones.
Semiautomaticos: Tiene cierto grado de autonomia, pero siguen siendo controlados por un ser humano.

Un robot clasificador de paquetes podria ser semiautomatico o incluso una barrera para abrirse cuando se le introduce
una tarjeta (parking de coches).

Automaticos: Estos robots pueden tomar sus propias decisiones sin la necesidad de un ser humano.
El mas conocido ultimamente podria ser el coche sin conductor.

Por ultimo otra clasificacidn podria ser incluso en funcidn de su tamafio: Robots, Micro robots (tamafio de micras)
y Nano Robots o NanoBots (tamafio manométrico, el mas pequefio).

TIPOS DE ROBOTS SEGUN ENTORNO DE TRABAJO
FIJOS

MICROGRAVEDAD

SUBMARINOS

6.- ACOMPANAMIENTO Y ASISTENCIA DOCENTE Y PEDAGOGICA:
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Orientaciones Generales: (Realimentacion y actividades de refuerzo que contribuyen al logro):

Horario de atencion a padres y estudiantes (Acompafiamiento — asesorias): [Dia y Hora y herramienta virtual]:
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